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GIEIA

Grado en Ingenieria Electronica Industrial y
Automatica

Intensificacion en
Informatica Industrial
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MATERIAS ASIGNATURAS

Sistemas Informaticos Industriales 6 ECTS

Intensificacion | Informatica

18 ECTS Industrial Sistemas Embebidos 6 ECTS

Sistemas Informaticos de Tiempo Real 6 ECTS
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| CURSO | SemestreA | SemestreB |

Informatica (12139)

Informatica Industrial 2 (12155)

Informatica Industrial 1 (12154) Sistemas Informaticos Industriales
(12164)

Sistemas Embebidos (12165)
Sistemas de Tiempo Real (12166)
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Informatica -> Conocimientos de programacion
Informatica Industrial 1 y 2 -> Objetivo Practico
Control Automatico de un Proceso Industrial
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_ Informatica Industrial 1 Informatica Industrial 12

Procesador Propdsito General Microcontrolador
Computador personal ARM Cortex M4
Adquisicion Datos STM32F4 Discovery Starter Kit
NI USB-6008

Lenguaje C++ C

Programacion

Entorno C++Builder Keil uVision IDE

Programacion
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Asignaturas de la Intensificacion

Sistemas Informaticos Industriales
Sistemas Embebidos
Sistemas de Tiempo real
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Sistemas Informaticos Industriales

- AIgunos objetivos = Herramientas
épggp;llgggggoques de - Lenguaje de Programacion: C++
B (p::)?%%%trw;sa licar - Entorno de Programacion: Qt
E%Cr:qthr?fcadcemn - Computador de Prop6sito General (PC)
industrial

—  Aprender a tratar Bibliotecas de Terceros, Componentes

informaticamente los
datos asociados a los
procesos industriales

Code less. m o 0
(reate more.

2 Deploy everywhere. M H SQL® Open CV
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Sistemas Informaticos Industriales

= Dosificador secuencial de = Punto de pesado
materias solidas
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» Algunos objetivos = Herramientas/S.O:
— Comprender la
arquitectura ARM, sus - GCC
componentes y
funcionamiento interno, - QEMU
incluyendo registros, stack, GDB
heap y mapa de memoria. B
- Linux

- Familiarizarse con las
librerias dinamicas y
estaticas, y saber como
utilizarlas en proyectos de
sistemas embebidos.

QEmU

The GNU Project
Debugger
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= Compilacion cruzada = Ejecucion Emulada
-> Ejecucion Emulada -> Debugging QEMU + GDB
Machine A Machine B gemu-system-arm
f 77 ddd
x86Machine ARM Machine ARM GDB
Generates outpul> > ARM
for ARM platform Fil e

TCP
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m Algunos objetivos = Herramientas

Conocer la problematica del

desarrollo de los sistemas de - Lenguaje de Programacion: Ada

tiempo real o - Entorno de Programacion: GNU
— Saber desarrollar aplicaciones -

con lenguajes apropiados - Computador de Proposito General: PC
— Conocer las caracteristicas de los - Tarjeta Zybo z7 (2 Cortex A9) +.

lenguajes de programacion
—  Conocer la problematica del
sistema operativo

- C_onoceraf saber analizar un
sistema de tiempo real

periféricos

GNAT

Ada Compller
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Aplicaciones de los Sistemas de Tiempo Real

Avionica Automocion
— Navegacion

Adaptive Cruise Control
Electronic Brake System MKE0E
r

Y
Force Feedbac
it

— Control de
instrumentos o

— Telecomunicaciones i

— Control de vuelo

— Sistema de
informacion

sor

ewa)

c

celerator Pedal
oor Control Un|
Sunroof
Control Unit

Reversible Seatbelt
Pretensioner

9 Seat Control Unit

10 Brakes

11 Closing Velocity Sensor

12 Side Satellites

13 Upfront Sensor

14 Airbag Control Unit

Espacio
— New Space
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= Falta de expertos en desarrollo de firmware
embebido

— A nivel mundial hay una falta de este tipo de perfil ->
perfil informatico a bajo nivel

— La “culpa” la tiene la web y los moviles -> perfil
informatico a alto nivel

= ¢Es para mi?

16/- if (me gusta la electronica) & (me gusta programar)
17| {

18 printf("Es para mi");

19(- } else {

20 printf("Voy a perder el tiempo");

21 }

UNIVERSIDAD
* POLITECNICA

12
ENCY

5/ DE VALENCIA

L]

Escuela Técnica Superior de Ingenieria del Diseno



Escuela Técnica-Sun.erinT liellnge;mia el Diseno Eggjﬁ.l;;ﬂé T FG S Re I a C i 0 n a d 0 S

DE SISTEMES | COMPUTADORS

85°
Arm: Up
and Down
360°
Wrist: Clockwise
and counterclockwise
95°

Beam: Forward
and reverse

4-12cm

Hand: Open and close

295°

Base: Clockwise
and counterclockwise
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